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1 | Plan instalacji Systemu Sygnalizacji Pozarowej — piwnica

2 | Plan instalacji Systemu Sygnalizacji Pozarowej — parter

3 | Plan instalacji Systemu Sygnalizacji Pozarowej — | pietro

4 | Plan instalacji Systemu Sygnalizacji Pozarowej — Il pietro

5 | Plan instalacji Systemu Sygnalizacji Pozarowej — Il pietro

6 | Plan instalacji Systemu Sygnalizacji Pozarowej — IV pietro

7 | Plan instalacji Systemu Sygnalizacji Pozarowej — schemat ideowy SSP
8 | Plan instalacji Systemu Sygnalizacji Pozarowej — schemat trasy
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1 |[Zal.nr2-— (;ertyfikaty zastosowanych urzadzen
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1 Czesé¢ ogolna projektu.

1.1 Nazwa i dane firmy projektuj ace;.

Wykonawcg projektu jest firma INTERCONTROL POLSKA Sp.z.o.o ul
Zutawskiego 4/6, Warszawa tel. +48 646 11 38, fax: 022 849 94 83.

1.2 Przedmiot opracowania.

Przedmiotem opracowania jest projekt techniczny Systemu Sygnalizacji Pozarowej
dla budynku Instytutu Badan Systemowych Polskiej Akademii Nauk w Warszawie,
ul. Newelska 6, 01-447 Warszawa.

Inwestorem jest Instytut Badan Systemowych Polskiej Akademii Nauk w
Warszawie, ul. Newelska 6, 01-447 Warszawa.

1.3 Zakres opracowania.

Opracowanie obejmuje wykonanie projektu technicznego Systemu Sygnalizacji
Pozarowe] dla catego budynku instytutu, wykonanie dokumentacji rysunkowej
przedstawiajgcej rozmieszczenie elementow systemu, sposéb prowadzenia tras
kablowych oraz schemat blokowy systemu, wykonanie dokumentacji kosztorysowej
SSP.

Niniejszy projekt zakiada instalacje Systemu Sygnalizacji Pozaru w obiekcie
zgodnie ze stanem obiektu w momencie wykonywania dokumentaciji.

W projekcie nie ustosunkowano sie do technologii wykonania i wykonczenia
budynku ani stanu ochrony przeciwpozarowej, oraz wynikajgcych z tego
niezgodnosci z przepisami p.poz, jesli takie wystepuja.

Projekt oraz kosztorys zostat wykonany w taki sposob, aby umozliwi¢ rozbicie
instalacji na 3 czesci:
- 1 czesc - piwnica i parter

-2 czesc - 1 i1l pietro
- 3 czesc - lll i IV pietro (wraz ze strychem)
Inwestor nie jest zobligowany do instalacji Systemu Sygnalizacji Po zaru w

obiekcie przez Pa nstwow g Straz Pozarnag, projekt instalacji ppo z. zostaje
wykonany w celu poprawy bezpiecze nAstwa 0s0b przebywaj acych w obiekcie.

1.4 Podstawa techniczna opracowania.

Podstawe techniczng opracowania stanowia:

* norma PN-EN 54 Systemy Sygnalizacji Pozarowej oraz normy w niej
powotane, ze szczegbélnym uwzglednieniem specyfikacji technicznych
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zawartych w : PKN - CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej
Czes$¢ 14: Wytyczne planowania, projektowania, instalowania, odbioru,
eksploatacji i konserwacii,

» ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. o ochronie przeciwpozarowej tekst jednolity
Dz. U. 2002 nr 147 poz.1229, zm.2003 nr 52 poz.452, 2004 nr 96 poz.959,
2005 nr 100, poz.835 i 836 — tres¢ zaktualizowana,

* rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16
czerwca 2003 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych
obiektow budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 121, poz. 1138 z 14 lipca
2003r.), gdzie w rozdziale 6 8 24 powyzszego rozporzadzenia jest mowa o
specyfikacji obiektow, w ktorych powinien by¢é stosowany System
Sygnalizacji Pozarowej,

* rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20
czerwca 2007 r. w sprawie wykazu wyroboéw stuzacych zapewnieniu
bezpieczenstwa publicznego lub ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a
takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobow do uzytkowania (Dz. U.
Nr. 143 poz. 1002. Zgodnie z tym rozporzadzeniem elementy Systemu
Sygnalizacji Pozaru (wymienione w rozporzadzeniu) muszg posiadac
Swiadectwo dopuszczenia (wydawane przez CNBOP). Ponadto wszystkie
urzgdzenia wchodzgce w sktad SSP powinny posiadac¢ certyfikat CNBOP lub
europejski certyfikat CPD,

» ustawa z dnia 07.07.1994r. Prawo budowlane (j.t. Dz.U. z 2000r. Nr 106,
p0z.1126 z p6zn. zm.),

* uzgodnienia z Panstwowg Strazg Pozarng,

* uzgodnienia z inwestorem.

* wytyczne i materialy szkoleniowe CNBOP oraz BOSCH.

2 Czesé€ techniczna projektu.

2.1 Charakterystyka ogolna obiektu.

Budynek Instytutu Badan Systemowych Polskiej Akademii Nauk miesci sie w
Warszawie, ul. Newelska 6, 01-447 Warszawa.

Wymiar kondygnacji: 73mx13m.

Budynek posiada 6 kondygnaciji: piwnica, parter, 4 pietra .

W budynku znajdujg sie pomieszczenia biurowe, sale dydaktyczne, laboratoria,
magazyny biblioteczne.

W budynku sprawowany jest 24-godzinny dozo6r fizyczny przez pracownikéw
ochrony. Portiernia, w ktorej zapewniony jest calodobowy dozor znajduje sie na
parterze przy gidbwnym wejsciu. W portierni tej zostanie zainstalowana centrala.
Budynek stanowi jedng strefe pozarowa.

Budynek posiada 2 klatki ewakuacyjne nie zamykane drzwiami pozarowymi. Klatki
wyposazone sg W urzadzenia oddymiajgce - okna oddymiajgce otwierane
automatycznie przy pomocy czujek dymowych umieszczonych na klatce schodowej
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i recznie przy pomocy przyciskow oddymiania usytuowanych na kazdej
kondygnaciji.

Korytarze o dtugosci ok. 73 m sg przedzielone drzwiami pozarowymi, sterowanymi
oddzielng centralg za pomocg przyciskow bgadz czujek zainstalowanych po obydwu
stronach drzwi. W przypadku zagrozenia drzwi zamykajg sie, aby zapobiec
zadymieniu pozostatej czesci kondygnacji.

Z poziomu parteru na zewnatrz prowadzg 2 wyjscia ewakuacyjne.

Dach ma konstrukcje drewniang, jednospadowy, kryty blacha.

Na pietrze 1 i 2 istniejg sufity podwieszane, nad ktérymi przebiegajg instalacje
elektryczne, informatyczne itp.

Na pozostatych kondygnacjach brak sufitbw podwieszanych — stropy betonowe.

Na pietrze 1 i 2 istnieje klimatyzacja.

Budynek IBS PAN wyposazony jest obecnie w Instalacje Sygnalizacji Pozaru nie
podiaczong do stacji monitorowania Komendy Miejskiej Panstwowej Strazy
Pozarnej m.st. Warszawy. Obecny

Gtowny wytgcznik prgdu znajduje sie obecnie w piwnicy w gtdbwnej rozdzielni.

2.2 Ocena poziomu bezpiecze nstwa — analiza zagro zen.

W budynku IBS PAN mozliwosci powstania pozaru mogg najczesciej wynikac z:

e wad oraz awaryjnego stanu pracy instalacji i urzadzen elektrycznych:
niewlasciwego ich wykonania, przecigzenia poprzez wigczenie duzej ilosci
odbiornikébw energii do jednego obwodu elektrycznego, braku biezacej i
okresowej konserwacji, stosowania niewtasciwych urzadzen
zabezpieczajgcych, niezachowania wymaganych odlegtosci urzadzen
grzewczych i zarowych punktow $wietinych od materiatdow palnych,
stosowania prowizorycznych instalacji i urzadzen, stosowania urzadzen
grzewczych niezgodnie z zaleceniami producenta,

e uzywania otwartego ognia: zaprészenia ognia  spowodowanego
pozostawieniem zarzacych sie papierosow w sasiedztwie materiatdbw palnych,
prowadzenia prac remontowo - budowlanych polegajgcych na
Spawaniu, cieciu, rozgrzewaniu substancji, malowaniu i klejeniu z uzyciem
materiatow niebezpiecznych,

» celowego podpalenia,

* wyladowan atmosferycznych.

Mozliwosci rozprzestrzeniania sie pozaru:
* materialy fatwopalne: papier, folia, meble biurowe itp.,
» palne elementy konstrukcyjne budynku, elementy wyposazenia wnetrz,
» systemy instalacji uzytkowych: elektrycznej, gazowej, wentylacyjnej,
* rozprzestrzenianie sie dymow i gazow pozarowych.
W zakresie ochrony przeciwpozarowej obiekt wyposazono w:
» podreczny sprzet gasniczy (gasnice proszkowe),
» instalacje hydrantéw wewnetrznych,
* oznakowania drog, wyjs¢ i kierunkéw ewakuacyjnych.
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2.3 Obecny stan Systemu Sygnalizacji Po  zaru.

W chwili wykonywania niniejszego opracowania w obiekcie istnieje System
Sygnalizacji Pozaru oparty na nieadresowalnej centrali TELSAP 2100, jednak nie
spetnia on obecnych wymagan technicznych dla systeméw ochrony pozarowej. Do
obecnego systemu istnieje dokumentacja techniczna systemu.

3 Opis funkcjonalny Systemu Sygnalizacji Po  zarowej.

3.1 Zalozenia projektowe

Dla projektu Systemu Sygnalizacji Pozarowej przyjeto nastepujace gtéwne
zatozenia:

= system oparty na centrali adresowalnej, zapewniajgcej doktadng lokalizacje

miejsca w ktorym wystapito zagrozenie,

» mozliwos¢ poditgczenia projektowanego SSP do monitoringu Panstwowe]
Strazy Pozarnej (projekt nie uwzglednia jednak poditgczenia centrali do
nadajnika, nalezy zlecic to firmie dostarczajgcej ustuge monitoringu)
zapewnienie mozliwosci sterowania drzwiami pozarowymi,
rozgtaszanie alarmu akustycznego w catym obiekcie
zapewnienie mozliwosci sterowania Systemem Kontroli Dostepu
zapewnienie mozliwosci sterowania Systemem Oddymiania.
zapewnienie mozliwosci sterowania windami
zapewnienie mozliwosci sterowania klimatyzacja.

Projektowany system powinien zapewnia € mozliwo $¢€ przeprogramowania
sposobu dziatania w przypadku podziatu budynku na s trefy po zarowe b gdz
innych zmian.

W systemie zaktada sie instalacje linii dozorowych adresowalnych petlowych.

W obiekcie przewiduje sie 5 linii dozorowych. Maksymalna ilos¢ punktéw
adresowych (czujek, elementow sterujgcych, adapterow linii bocznych) przytaczona
do linii dozorowej nie moze przekroczy¢ 128 szt.

Wymaga si e, aby wszystkie elementy adresowe byly wyposa zone w dwa
izolatory, dzi eki czemu uszkodzenie pojedynczego elementu nie powo duje
uszkodzenia catej linii dozorowej. Wszystkie elemen ty SSP powinny
zapewnia ¢ automatyczne adresowanie, bez konieczno S$ci recznego
ustawiania adresow.

Automatyczne wykrycie pozaru bedzie realizowane przez czujki optyczne dymu,
optyczno — termiczne w  pomieszczeniach o specyficznym charakterze Iub
przeznaczeniu np: pomieszczenia techniczne, czujki temperaturowe w palarniach
oraz czujki liniowe na strychu.

W obiekcie wzdluz ciggow komunikacyjnych zostang zainstalowane reczne
ostrzegacze pozarowe ROP zapewniajagce mozliwos¢ recznego potwierdzenia
wystgpienia pozaru.
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Caly system zasilany ma by¢ z gwarantowanego zrodia zasilania energii
elektrycznej. W projekcie zaklada sie zasilanie awaryjne wszystkich elementow
wchodzacych w skiad SSP. W trakcie pracy dozorowej, w przypadku braku
zasilania z sieci energetycznej, zasilanie rezerwowe (akumulatory) powinno
zapewni¢ poprawng prace urzadzen przez 72 godziny. Po uplywie czasu
dozorowania baterie powinny zapewni¢ zapas energii umozliwiajacy przy pracy w
stanie alarmu 30-minutowg prace urzadzen alarmowych (sygnalizacyjnych).

W obiekcie, ze wzgledu na staly nadzor personelu przewiduje sie alarmowanie
dwustopniowe.

Moduly SSP wykonawcze i sterujgce dziataniem innych urzadzen i systeméw
zainstalowanych w obiekcie powinny by¢ tak podigczone, iz w przypadku
uszkodzenia SSP powodujgcego brak mozliwosci sterowania tymi modutami,
przekaznik sterujgcy w module powinien wytgczy¢ badz wigczy¢é dane urzadzenia i
wysterowaé dziataniem systemow w nastepujacy sposob:

- SKD - otworzy¢ wszystkie przejscia - zgodnie ze scenariuszem pozarowym,

- System oddymiania — otworzy¢ klapy badz okna dymowe - zgodnie ze
scenariuszem pozarowym,

- System Sterowania Drzwiami — odblokowa¢ drzwi - zgodnie ze scenariuszem
pozarowym,

- sterowanie windami — sprowadzi¢ windy na parter - zgodnie ze scenariuszem
pozarowym,

- sterowanie klimatyzacjg i wentylacjag — wytaczy¢ klimatyzacje i wentylacje w
obiekcie - zgodnie ze scenariuszem pozarowym.

Uwaga!

W projekcie oparto si € na urzadzeniach firmy Bosch. Dopuszcza si e
zastosowanie urz adzen innego producenta, jednak powinny one odpowiada €
lub przewy zszaé pod wzgl edem funkcjonalnym urz agdzenia opisane w
niniejszym projekcie.

3.2 Specyfikacja centrali po zarowej Bosch FPA 5000

Projektowany System Sygnalizacji Pozaru oparto na centrali FPA-5000 firmy
Bosch. Centrala posiada certyfikat Centrum Naukowo-Badawczego Ochrony
Przeciwpozarowej w Jozefowie dopuszczajgcy stosowanie w Systemach
Sygnalizacji Pozaru.

Dzieki modutowej] budowie centrale sygnalizacji pozaru FPA-5000 mozna z
latwoscig zaadaptowac do lokalnych warunkéw i wymagan prawnych. Umozliwiajg
to roznorodne moduly funkcyjne. Caly system wykrywania pozaru jest
konfigurowany za pomocg komputera przenosnego przy uzyciu nowoczesnego i
rozbudowanego oprogramowania RPS. Centrala sygnalizacji pozaru FPA-5000
odznacza sie wyjatkowg elastycznoscia, pozwalajacg na realizacje dowolnych
indywidualnych wymagan.
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Centrala umozliwia bardzo prostg rozbudowe systemu bez koniecznosci wymiany
jakichkolwiek elementéw, a jedynie przez dodawanie kolejnych modutow.

Centrala zostala tak zaprojektowana, ze zapewnia mozliwos¢ wymiany modutow
bez przerwy w pracy systemu. Zapewnia to tatwg eksploatacje catego systemu.
Centrala FPA-5000 zapewnia przytaczenie do 4096 elementow adresowalnych.
Maksymalna diugosc¢ petli moze wynosi¢ do 3000 m, przy pradzie petli 1500 mA.

W projekcie wykorzystano nastepujgce moduty systemu FPA 5000:
«  MPC 3000 A - kontroler gtowny,
« BCM 0000 A - modut kontroli baterii,
 LSN 0300 A — modut petli dozorowej LSN,
 RML 0008 A — modut 8 wyjs¢ przekaznikowych niskonapieciowych,
e FLM-420-RHV- modut 2 wyjs¢ przekaznikowych wysokonapieciowych,
*  FLM-420-NAC — modut sygnalizatorow
e FLM-420/4-CON — modut linii bocznej

MPC 3000 A stanowi kontroler gtéwny centrali FPA-5000. Posiada wbudowany
wyswietlacz dotykowy 5.7”, 1/4 VGA zapewniajgcy obstuge systemu.

LSN 0300 A to modut petli dozorowej LSN umozliwiajacy przytaczenie 254
dowolnych elementdw LSN (czujki, ROP-y, moduty). Zapewnia mozliwosé
wykorzystania kabla nieekranowanego. Maksymalny prad petli wynosi 300 mA.
Dtugos$¢ linii dozorowej przytaczonej do modutu moze wynosi¢ do 1600m. Centrala
FPA-5000 obstuguje maksymalnie 32 moduty LSN 0300 A.

Modut RML 0008 A posiada 8 wyjs¢ przekaznikowych niskonapieciowych, za
pomocg ktérych mozna realizowa¢ dowolne funkcje systemowe w zaleznosci od
potrzeb i wymagan. Kazde wyjscie zapewnia kontakt NO (normalnie otwarty) oraz
NC (normalnie zamkniety). Obcigzalnosé wyjs¢ 1A przy napieciu 30V. W projekcie
modut ten zostat wykorzystany do komunikacji centrali pozarowej z nadajnikiem
realizujgcym powiadamianie z Panstwowg Strazg Pozarna.

Zasilanie catej centrali jest monitorowane przez modut BCM 0000 A. Modut reguluje
tadowanie 4 baterii (12 V/40 Ah lub 12 V/28 Ah). Posiada 3 wyjscia (24V/1.7A),
buforowane z akumulatorow programowalne i 3 wyjscia (24V/0.5A), buforowane z
akumulatorow.

Wszystkie powyzsze moduty montowane sg wewnagtrz obudowy centrali.

3.3 Koncepcja zabezpieczenia
3.3.1 Centrala Sygnalizacji Po zarowej

Centrala Systemu Sygnalizacji Pozaru FPA-5000 bedzie umieszczona na portierni
na parterze, gdzie Inwestor zapewnia calodobowy dyzur. Centrala posiada
wbudowany panel dotykowy zapewniajacy prostg obstuge systemu przez personel.
Centrale nalezy montowa¢ w taki sposéb, aby zintegrowany wyswietlacz byt na
wysokosci wzroku ( nie wyzej niz 1,80m). Centrala powinna by¢ wyposazona w
drukarke, zapewniajgcq archiwizacje zdarzen w systemie.
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3.3.2 Rozmieszczenie czujek punktowych

W obiekcie przewiduje sie ochrone wszystkich pomieszczen przy wykorzystaniu
czujek optycznych FAP-0420, optyczno-termicznych FAP-OT420, termicznych
FAP-T420 i liniowych FIRERAY 100RV firmy Bosch. Czujki te zapewniajg
automatyczne adresowanie z poziomu centrali. Informacja o zadziataniu
poszczegoblnych czujek dymu w sposob jednoznaczny bedzie wyswietlana na
wewnetrznej konsoli centrali FPA-5000.

Ze wzgledu na rodzaj zastosowanych czujek (optyczne) zachowano odlegtosci
0,5m od silnych zrédet Swiatta w celu zminimalizowania ryzyka powstania
fatszywych alarmoéw.

Przy projektowaniu rozmieszczenia czujek przyjeto nastepujgce kryteria:

* Promien dziatania czujki punktowej optycznej i linowej 7,5m,

* Promien dziatania czujki termicznej 5m,

« minimalny odstep czujki od sciany 0,5 m,

« maksymalny odstep czujki od sciany 7,5 m,

* maksymalna wysokos¢ montazu czujki punktowej 6m,

* maksymalna wysokos¢ montazu czujek liniowych 11 metréw (powyzej 11m
do 25 metréw w potowie wysokosci stosowac drugi poziom czujek)

* maksymalna dtlugos¢ dozorowania czujki liniowej 100m.

 w przypadku pomieszczen waskich ponizej 3m (korytarze) maksymalna
odlegtos¢ pomiedzy czujkami optycznymi dym 15m, termicznymi 10m,

* na skrzyzowaniach korytarzy, tukach umiesci¢ czujke.

W przypadku czujki liniowej dymu na poddaszu, nalezy ja montowac¢ bezposrednio
na konstrukcji budynku, w celu unikniecia drgan, ktore sg powodem falszywych
alarmow. Czujka powinna mie¢ zasiagg do 100m. Czujke instalowaé 30-40cm od
najwyzszej czesci dachu. W projekcie zastosowano czujke Fireray 100 RV. Czujke
podtgczono do modutu linii bocznej FLM420/4-CON. Modut ten jest elementem
adresowalnym i stanowi czes¢ petli dozorowej LD5. Modut instalowa¢ w obudowie
natynkowej w rozdzielni NN na pietrze 4 w czesci A zgodnie z rysunkami.

W obiekcie wystepujg pomieszczenia, w ktérych na stropie wystepujg wyksztatcenia
stropowe (belki stropowe). Zgodnie ze specyfikacjg techniczng PKN-CEN/TS 54-
14:2006 (Systemy sygnalizacji pozarowe]. Czes¢ 14: Wytyczne planowania,
projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji):
e stropy, w ktorych wyksztalcenia sga mniejsze niz 5% wysokosci
pomieszczenia nalezy rozpatrywac jako powierzchnie ptaskie.
» stropy, w ktorych wyksztalcenia sg wieksze niz 5% wysokosci pomieszczenia
nalezy rozpatrywac jako $ciana zgodnie z ponizszymi zasadami:
= D>0,25 x (H - h) — czujka w kazdym polu stropowym,
= D<0,25 x (H - h) — czujka w co drugim polu stropowym,
= D<0,13 x (H - h) — czujka w co trzecim polu stropowym,
gdzie:
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D — odlegto$¢ miedzy wyksztatceniami w stropie (m),
H — wysoko$¢ pomieszczenia (m),
h — wysokos¢ belki stropowej (m).

Zgodnie z powyzszymi wymaganiami przeprowadzono obliczenia dla kazdego z
pomieszczen, gdzie wystepujg belki stropowe i odpowiednio zaproponowano
rozmieszczenie czujek.

Ze wzgledu na fakt wystepowania belek na stropie w odpowiednich
pomieszczeniach zwiekszono liczbe czujek w stosunku do pomieszczen o podobnej
powierzchni bez odksztalcen na stropie.

W projekcie uwzgledniono réwniez roznice w wysokosci sufitbw na poszczegolnych
kondygnacjach, jednak nie wpltywa ona na sposob rozmieszczenia czujnikow.

W pomieszczeniach archiwum i pomieszczeniach bibliotecznych zaprojektowano
czujki pomiedzy poszczegoéinymi regatami jezeli przestrzeh pomiedzy regatem a
stropem jest mniejsza niz 30cm. W takich przypadkach regaty badz inne elementy
wyposazenia wnetrz traktowane sg jako przegrody dochodzace do stropu, a tak
powstate czesci pomieszczenia — jako odrebne pomieszczenia.

W przypadku gdy ta odlegtosc¢ jest wieksza niz 30cm catos¢ traktujemy jako jedno
pomieszczenie stosujgc standardowe reguty rozmieszczenia elementow.

3.3.3 Rozmieszczenie r ecznych ostrzegaczy po zarowych.

W projekcie wykorzystano reczne ostrzegacze pozarowe wewnetrzne FMC-210-
DM-G-R LSN firmy Bosch. Elementy te sg adresowalne i mogg stanowi¢ czesc¢
petli. Zadziatanie dowolnego ostrzegacza powoduje wygenerowanie alarmu |l
stopnia.
Reczne ostrzegacze zostaly umieszczone:

* przy klatkach schodowych na kazdej kondygnacji,

e na portierni w poblizu centrali sygnalizacji pozarowe,;.
Odlegtos¢ pomiedzy ostrzegaczami nie powinna przekraczaé¢ 30m.
Reczne ostrzegacze nalezy instalowaé na wysokosci 1400mm (w przypadku braku
mozliwosci zachowania tej wysokosci, dopuszcza sie odstepstwa w granicach od
1200mm do 1600mm).

3.3.4 Sygnalizacja optyczna

W pomieszczeniach, ktorych wystepujg sufity podwieszane, do kazdej czujki
umieszczonej stropie podigczono optyczny wskaznik zadziatania na suficie
podwieszanym MPA 800, w celu tatwiejszej lokalizacji ewentualnego zagrozenia.

3.3.5 Sygnalizacja akustyczna w obiekcie

Ze wzgledu na brak podziatu obiektu na strefy pozarowe, w przypadku wystgpienia
alarmu Il stopnia w catym obiekcie zostajg wigczone sygnalizatory akustyczne
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SG200 firmy Bosch. Poziom cisnienia akustycznego wytwarzanego przez te
sygnalizatory wynosi 114 dB. Sygnalizatory zaprojektowano na kazdej kondygnaciji.
Sygnalizatory podtgczone SA do dwdch linii LS1 i LS2 w zaleznosci o miejsca ich
instalacji. Linie sg podtgczone do modutow sygnalizatoréw FLM14200NAC. Moduty
sq zainstalowane w rozdzielniach NN na parterze i stanowig cze$¢ linii dozorowych.
Moduty instalowaé w obudowie natynkowej. Moduly powinny by¢ zasilane z
oddzielnych zasilaczy posiadajgcych certyfikat CNBOP dopuszczajgcy do
stosowania w systemach sygnalizacji pozaru.

Nie dopuszcza sie stosowania sygnalizatorow adresowalnych zasilanych z linii
dozorowych. Sposéb ten jest sprzeczny z Polska Normg i zaleceniami CNBOP,
gdyz linie dozorowe SA prowadzone kablem uniepalnionym YnTKSY a linie
sygnalizatorow powinny by¢ prowadzone kablem niepalnym PH9O.

3.4 Podtaczenie SSP do monitoringu Pa nAstwowej Stra zy Pozarnej

Projektowany System Sygnalizacji Pozarowej zapewnia przekazywanie informaciji o
alarmie do Panstwowej Strazy Pozarnej. Wykorzystano do tego modut 8 wyjs¢
przekaznikowych niskonapieciowych RML O008A z zestykiem przetgcznym (typu
C). Kazdy z osmiu przekaznikdéw posiada styk normalnie otwarty (NO) i normalnie
zamkniety (NC). Maksymalne obcigzenie styku przekaznika wynosi 30 VDC /1 A.
Modut montowany jest w obudowie centrali. Praca modutu jest stale nadzorowana.
Zastosowanie modutu RML 008A zapewnia mozliwo$¢ poditgczenia dowolnego
nadajnika realizujgcego powiadamianie o alarmie do PSP.

Uwaga: Projekt zaktada jedynie zapewnienie mo zliwo $ci podt gczenia
nadajnika do centrali, nie uwzgl ednia jego instalacji i uruchomienia.

3.5 Integracja SSP i Systemu kontroli Dost epu

Projektowany System Sygnalizacji Pozarowej zapewnia mozliwos¢ sterowania
przejsciami wyposazonymi w kontrole dostepu. Komunikacja realizowana jest za
pomocg modutéw FLM-420-RHV umieszczonych przy danym przejsciu. Kazdy z
modutéw posiada 2 wyjscia przekaznikowe, ktore odcinajg napiecie do elementéw
zamykajgcych przejscie, tym samym pozostawiajgc je otwarte. W tym celu nalezy
wszystkie przejscia wyposazy¢ w elementy, ktore po odciecia napiecia powinny
odblokowywa¢ przejscie. Moduty posiadajg dwa wejscia zwrotne, ktére dostarczajg
informacji centrali SSP o zadziataniu Systemu Kontroli Dostepu. Moduty montowac
w obudowie FLM-IFB126-S.

3.6 Integracja SSP i Systemu Sterowania Drzwi po  zarowych

Projektowany System Sygnalizacji Pozarowe] zapewnia mozliwo$¢ sterowania
drzwiami pozarowymi zainstalowanymi na kazdym korytarzu w potowie jego
dlugosci. Komunikacja realizowana jest za pomocg modutow FLM-420-RHV
umieszczonych przy danym przejsciu. Kazdy z modutldbw posiada 2 wyjscia
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przekaznikowe, ktore odcinajg napiecie do elementéw blokujgcych drzwi, tym
samym korytarz zostaje podzielony na dwie czesci, aby uniemozliwi¢ zadymienie
catosci kondygnacji. Moduty posiadajg dwa wejscia zwrotne, ktére dostarczajg
informacji centrali SSP o zadziataniu systemu sterowania drzwiami pozarowymi.

3.7 Integracja SSP i Systemu Oddymiania

Projektowany System Sygnalizacji Pozarowej zapewnia przekazywanie informacji o
alarmie do Systemu Oddymiania. Komunikacja realizowana jest za pomocg 2
modutow FLM-420-RHV umieszczonych na 4 pietrze na klatce A i B. Kazdy z
modutéw posiada 2 wyjscia przekaznikowe, ktére wysterowywuja centralg Systemu
Oddymiania. Moduty posiadajg dwa wejscia zwrotne, ktore dostarczajg informacji
centrali SSP o zadziataniu Systemu Oddymiania. Moduty stanowig czes¢ linii
dozorowej LSN LD5. Moduty montowac¢ w obudowie FLM-IFB126-S. Wysterowanie
systemu oddymiania odbywa sie w momencie zadziatania czujek na klatce
schodowej.

3.8 Integracja SSP i Systemu Klimatyzacji

Projektowany System Sygnalizacji Pozarowej zapewnia wytaczanie klimatyzacji w
przypadku zagrozenia. Zrealizowano to za pomocg 2 modutéw FLM-420-RHV
umieszczonych w odpowiednich rozdzielniach NN. Dokladng lokalizacje modutow
ustali¢ po wykonaniu projektu elektrycznego w obiekcie, ktéry to okresli zasilanie
klimatyzatorow. Obecnie projektuje sie jedynie wykorzystanie takiego rozwigzania,
jednak bez znajomosci zasilania klimatyzacji nie jest mozliwe doktadne ustalenie
miejsca ich instalacji. Kazdy z modutéw posiada 2 wyjscia przekaznikowe, ktére
wysterowywujg System klimatyzacji. Moduly posiadajg dwa wejscia zwrotne, ktére
dostarczajg informacji centrali SSP o zadziataniu Systemu Klimatyzacji. Moduty
stanowig czesc¢ 2 i3 linii dozorowej LSN. Moduty montowaé w obudowie FLM-
IFB126-S.

3.9 Integracja SSP i wind

Projektowany System Sygnalizacji Pozarowej zapewnia zjazd wind na parter w
przypadku zagrozenia. Zrealizowano to za pomocg 2 modutow FLM-420-RHV
zaprojektowanych w rozdzielniach NN, gdzie znajdujg sie centrale sterowania
windg. Kazdy z modutéw posiada 2 wyjscia przekaznikowe, ktére wysterowywujg
windy. Moduly posiadajg dwa wejscia zwrotne, ktére dostarczajg informaciji centrali
SSP o zadziataniu windy. Moduty stanowig czesc¢ 5 linii dozorowej LSN. Moduty
montowac¢ w obudowie FLM-IFB126-S.
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W projekcie przewidziano nastepujace strefy dozorowe:

3.11 Zestawienie elementéw w poszczegolnych liniach

Numery elementow zgodne z rysunkiem 7 — Schemat systemu przeciwpozarowego.

strefa dozorowa 1 — SD 1 — piwnica — linia dozorowa 1 — LD1

strefa dozorowa 2 — SD 2 — parter — linia dozorowa 1 — LD1

strefa dozorowa 3 — SD 3 — | pietro — linia dozorowa 2 — LD2

strefa dozorowa4 — SD 4 — |l pietro — linia dozorowa 3 — LD3

strefa 5 dozorowa — SD 5 — Il pietro - linia dozorowa 4 — LD4

strefa 6 dozorowa — SD6 — IV pietro — linia dozorowa 5 — LD5

dozorowych

Linia dozorowa LD1 piwnica

Strefa

Numer

d Typ Lokalizacja elementu
ozorowa | elementu
SD1 1.9.1 Czujka optyczna Piwnica rozdzielnia NN A
SD1 1.9.2 Czujka optyczna Piwnica korytarz A
SD1 1.9.3 Czujka optyczna Piwnica 910
SD1 1.9.4 Czujka optyczna Piwnica 909
SD1 1.9.65 Czujka optyczna Piwnica 909
SD1 1.9.5 Czujka optyczna Piwnica korytarz A
SD1 1.9.6 Czujka optyczna Piwnica 908
SD1 1.9.7 Czujka opt.-term. Piwnica 907.
wentylatornia
SD1 1.9.8 Czujka opt.-term. Piwnica 907.
wentylatornia
SD1 1.9.9 Czujka opt.-term. Piwnica 907.
wentylatornia
SD1 1.9.10 Czujka optyczna Piwnica korytarz A
. Piwnica wezet
SD1 1.9.11 Czujka opt.-term. cieplowniczy 906
. Piwnica wezet
SD1 1.9.12 Czujka opt.-term. cieplowniczy 906
SD1 1.9.13 Czujka optyczna Piwnica korytarz A
SD1 MD1.9.14 | FLM 420 RHV Piwnica drzwi p.poz
SD1 R1.9.15 ROP Piwnica korytarz B
SD1 1.9.16 Czujka optyczna Piwnica korytarz B
SD1 1.9.17 Czujka opt.-term. Piwnica hydrofornia 905
SD1 1.9.18 Czujka opt.-term. Piwnica hydrofornia 905
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SD1 1.9.19 Czujka optyczna Piwnica korytarz B
SD1 1.9.20 Czujka optyczna Piwnica 904 magazyn
SD1 R1.9.21 ROP Piwnica korytarz B

. Piwnica 903 mag.
SD1 1.9.22 Czujka optyczna biblioteki

. Piwnica 903 mag.
SD1 1.9.23 Czujka optyczna biblioteki
SD1 1.9.24 Czujka optyczna Piwnica korytarz B
SD1 1.9.25 Czujka optyczna Piwnica 902 Magazyn
SD1 1.9.26 Czujka optyczna Piwnica 902 Magazyn
SD1 1.9.27 Czujka optyczna Piwnica korytarz B
SD1 1.9.28 Czujka optyczna Piwnica 901 Magazyn
SD1 1.9.29 Czujka optyczna Piwnica 901 Magazyn
SD1 1.9.30 Czujka optyczna Piwnica 901 Magazyn
SD1 1.9.31 Czujka optyczna Piwnica 901 Magazyn
SD1 1.9.32 Czujka optyczna Piwnica rozdzielnia NN B
SD1 1.9.33 Czujka optyczna Piwnica 901 Magazyn
SD1 R1.9.34 ROP Piwnica klatka B
SD1 1.9.35 Czujka optyczna Piwnica korytarz B
SD1 1.9.36 Czujka optyczna Piwnica pod klatkg B
SD1 1.9.37 ROP Piwnica klatka B
SD1 1.9.38 Czujka optyczna Piwnica WC B
SD1 1.9.39 Czujka optyczna Piwnica WC B
SD1 1.9.40 Czujka termiczna Piwnica palarnia
SD1 1.9.41 Czujka optyczna Piwnica 922 magazyn
SD1 1.9.42 Czujka optyczna Piwnica 922 magazyn
SD1 1.9.43 Czujka opt.-term. Piwnica 921
SD1 1.9.44 Czujka opt.-term. Piwnica 920
SD1 1.9.45 Czujka optyczna Piwnica 919 archiwum
SD1 1.9.46 Czujka optyczna Piwnica 919 archiwum
SD1 1.9.47 Czujka opt.-term. Piwnica 918 pom.

Konserwatorow
SD1 1.9.48 Czujka opt.-term. Piwnica 917 pom.
konserwatorow

SD1 R1.9.49 ROP Piwnica korytarz A

. Piwnica 916 magazyn
SD1 1.9.50 Czujka optyczna biblioteki

. Piwnica 916 magazyn
SD1 1.9.51 Czujka optyczna biblioteki

. Piwnica 915 magazyn
SD1 1.9.52 Czujka optyczna biblioteki

. Piwnica 915 magazyn
SD1 1.9.53 Czujka optyczna biblioteki
SD1 R1.9.54 ROP Piwnica
SD1 1.9.55 Czujka optyczna Piwnica 914 magazyn
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biblioteki

. Piwnica 914 magazyn
SD1 1.9.56 Czujka optyczna biblioteki
SD1 1.9.57 Czujka optyczna Piwnica 913 magazyn
SD1 1.9.58 Czujka optyczna Piwnica 913 magazyn
SD1 R1.9.59 ROP Piwnica korytarz A
SD1 1.9.60 Czujka optyczna Piwnica 912 pom. gosp.
SD1 1.9.61 Czujka optyczna Piwnica WC A
SD1 1.9.62 Czujka optyczna Piwnica korytarz A
SD1 R1.9.63 ROP Piwnica klatka A
SD1 1.9.64 Czujka optyczna Piwnica pod klatkg A

Linia dozorowa LD1 parter

SD2 MS1.0.0 FLM420NAC Parter rozdzielnia NN A
SD2 1.0.1 Czujka optyczna Parter rozdzielnia NN A
SD2 1.0.2 Czujka optyczna Parter 12,14 sala konf.
SD2 1.0.3 Czujka optyczna Parter 12,14 sala konf.
SD2 1.0.4 Czujka optyczna Parter 12,14 sala konf.
SD2 1.0.5 Czujka optyczna Parter 12,14 sala konf.
SD2 1.0.6 Czujka optyczna Parter bufet
SD2 1.0.7 Czujka optyczna Parter bufet
SD2 1.0.8 Czujka opt.-term. Parter kuchnia
SD2 1.0.9 Czujka opt.-term. Parter kuchnia
SD2 1.0.10 Czujka opt.-term. Parter kuchnia
SD2 1.0.11 Czujka opt.-term. Parter kuchnia
SD2 1.0.12 Czujka opt.-term. Parter kuchnia
SD2 1.0.13 Czujka opt.-term. Parter kuchnia
SD2 1.0.14 Czujka opt.-term. Parter kuchnia
SD2 1.0.15 Czujka optyczna Parter 7
SD2 1.0.16 Czujka optyczna Parter 7
SD2 MD1.0.17 | Modut FLM 420RHV Parter drzwi pozarowe
SD2 R1.0.18 ROP Parter korytarz B
SD2 1.0.19 Czujka optyczna Parter 6
SD2 1.0.20 Czujka optyczna Parter 4, 5
SD2 R1.0.21 ROP Parter korytarz B
SD2 1.0.22 Czujka optyczna Parter 3
SD2 1.0.23 Czujka optyczna Parter 2
SD2 1.0.24 Czujka optyczna Parter rozdzielnia NN B
SD2 MS1.0.25 | FLM420NAC Parter rozdzielnia NN B
SD2 1.0.26 Czujka optyczna Parter korytarz B
SD2 1.0.27 Czujka optyczna Parter WC B
SD2 1.0.28 Czujka optyczna Parter WC B
SD2 R1.0.29 ROP Parter korytarz B
SD2 1.0.30 Czujka optyczna Parter portiernia 29
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SD2 1.0.31 Czujka optyczna Parter korytarz B
SD2 1.0.32 Czujka opt.-term. Parter szatnia 28
SD2 1.0.33 Czujka opt.-term. Parter szatnia 28
SD2 1.0.34 Czujka optyczna Parter korytarz B
SD2 1.0.35 Czujka optyczna Parter korytarz B
SD2 1.0.36 Czujka optyczna Parter 26

SD2 1.0.37 Czujka optyczna Parter korytarz B
SD2 1.0.38 Czujka optyczna Parter 25

SD2 1.0.39 Czujka optyczna Parter 24

SD2 R1.0.40 ROP Parter korytarz A
SD2 1.041 Czujka optyczna Parter 23

SD2 1.0.42 Czujka optyczna Parter korytarz A
SD2 1.0.43 Czujka optyczna Parter 22

SD2 1.0.44 Czujka optyczna Parter 23

SD2 1.0.46 Czujka optyczna Parter 21

SD2 1.0.47 Czujka optyczna Parter korytarz A
SD2 1.0.48 Czujka optyczna Parter 20

SD2 R1.0.49 Czujka optyczna Parter korytarz A
SD2 1.0.50 Czujka optyczna Parter 19

SD2 1.0.51 Czujka optyczna Parter 18

SD2 1.0.52 Czujka optyczna Parter korytarz A
SD2 1.0.53 Czujka optyczna Parter 16

SD2 1.0.54 Czujka optyczna Parter korytarz A
SD2 R1.0.55 ROP Parter korytarz A
SD2 1.0.56 Czujka optyczna Parter korytarz A
SD2 R1.0.57 ROP Parter korytarz A
SD2 1.0.58 Czujka optyczna Parter WC A

SD2 1.0.59 Czujka optyczna Parter WC A

SD2 1.0.60 Czujka optyczna Parter portiernia
Linia dozorowa LD2 — pi etro 1

SD3 21.1 Czujka optyczna Eﬁt;? 1 Rozdzielnia
SD3 2.1.2 Czujka optyczna Eﬁt;? 1 Rozdzielnia
SD3 R2.1.3 ROP Pietro 1 klatka A
SD3 214 Czujka opt.-term. Pietro 1 klatka A
SD3 R2.1.5 ROP Pietro 1 korytarz A
SD3 2.1.6 Czujka optyczna Pietro 1 WC A
SD3 2.1.7 Czujka optyczna Pietro 1 WC A
SD3 2.1.8 Czujka optyczna Pietro 1 WC A
SD3 2.1.9 Czujka optyczna Pietro 1 WC A
SD3 2.1.10 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz A
SD3 2.1.11 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz A
SD3 2.1.12 Czujka optyczna Pietro 1 116
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SD3 2.1.13 Czujka optyczna Pietro 1116

SD3 2.1.14 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz A
SD3 2.1.15 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz A
SD3 2.1.16 Czujka optyczna Pietro 1 115

SD3 2.1.17 Czujka optyczna Pietro 1 115

SD3 2.1.18 Czujka optyczna Pietro 1 114

SD3 2.1.19 Czujka optyczna Pietro 1114

SD3 2.1.20 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz A
SD3 2.1.21 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz A
SD3 2.1.22 Czujka optyczna Pietro 1 113

SD3 2.1.23 Czujka optyczna Pietro 1 113

SD3 2.1.24 Czujka optyczna Pietro 1 1106

SD3 2.1.25 Czujka optyczna Pietro 1 106

SD3 2.1.26 Czujka optyczna Pietro 1 1106

SD3 2.1.27 Czujka optyczna Pietro 1 106

SD3 2.1.28 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz A
SD3 2.1.29 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz A
SD3 2.1.30 Czujka optyczna Pietro 1 1105

SD3 2.1.31 Czujka optyczna Pietro 1 105

SD3 2.1.32 Czujka optyczna Pietro 1 1105

SD3 2.1.33 Czujka optyczna Pietro 1 105

SD3 2.1.34 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz A
SD3 2.1.35 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz A
SD3 MD2.1.36 FLM420RHV Drzwi pozarowe
SD3 R2.1.37 ROP Pietro 1 korytarz B
SD3 2.1.38 Czujka optyczna Pietro 1 104

SD3 2.1.39 Czujka optyczna Pietro 1 104

SD3 2.1.40 Czujka optyczna Pietro 1 104

SD3 2141 Czujka optyczna Pietro 1 104

SD3 2.1.42 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz B
SD3 2.1.43 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz B
SD3 2.1.44 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz B
SD3 2.1.45 Czujka optyczna Pietro 1 103

SD3 2.1.46 Czujka optyczna Pietro 1 103

SD3 2.1.47 Czujka optyczna Pietro 1 103

SD3 2.1.48 Czujka optyczna Pietro 1 103

SD3 2.1.49 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz B
SD3 2.1.50 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz B
SD3 R2.1.51 ROP Pietro 1 korytarz B
SD3 2.1.52 Czujka optyczna Pietro 1 102

SD3 2.1.53 Czujka optyczna Pietro 1 102

SD3 2.1.54 Czujka optyczna Pietro 1 102

SD3 2.1.55 Czujka optyczna Pietro 1 102

SD3 2.1.56 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz B
SD3 2.1.57 Czujka optyczna Pietro 1 101
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SD3 2.1.58 Czujka optyczna Pietro 1 101
SD3 2.1.59 Czujka optyczna Pietro 1 101
SD3 2.1.60 Czujka optyczna Pietro 1 101
SD3 2.1.61 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz B
SD3 2.1.62 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz B
SD3 2.1.63 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz B
SD3 2.1.64 Czujka optyczna Eﬁtg) 1 rozdzielnia
SD3 2.1.65 Czujka optyczna Eﬁtg) 1 rozdzielnia
SD3 2.1.66 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz B
SD3 2.1.67 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz B
SD3 2.1.68 Czujka optyczna Pietro 1 WC B
SD3 2.1.69 Czujka optyczna Pietro 1 WC B
SD3 2.1.70 Czujka optyczna Pietro 1 WC B
SD3 2.1.71 Czujka optyczna Pietro 1 WC B
SD3 2.1.72 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz B
SD3 2.1.73 Czujka optyczna Pietro 1 korytarz B
SD3 2.1.74 Czujka optyczna Pietro 1 WC B
SD3 2.1.75 Czujka optyczna Pietro 1 WC B
SD3 2.1.76 Czujka optyczna Pietro 1 WC B
SD3 2.1.77 Czujka optyczna Pietro 1 WC B
. Pietro 1 sala
SD3 2.1.78 Czujka optyczna wykladowa 134,133
. Pietro 1 sala
SD3 2.1.79 Czujka optyczna wykladowa 134,133
. Pietro 1 sala
SD3 2.1.80 Czujka optyczna wykladowa 134,133
. Pietro 1 sala
SD3 2.1.81 Czujka optyczna wykladowa 134,133
. Pietro 1 sala
SD3 2.1.82 Czujka optyczna wykladowa 134,133
SD3 2.1.83 Czujka optyczna Pietro 1 132
SD3 2.1.84 Czujka optyczna Pietro 1 132
. Pietro 1 sala
SD3 2.1.85 Czujka optyczna wyktadowa 130
. Pietro 1 sala
SD3 2.1.86 Czujka optyczna wyktadowa 130
. Pietro 1 sala
SD3 2.1.87 Czujka optyczna wyktadowa 130
. Pietro 1 sala
SD3 2.1.88 Czujka optyczna wyktadowa 130
. Pietro 1 sala
SD3 2.1.89 Czujka optyczna wyktadowa 130
SD3 2.1.90 Czujka optyczna Pietro 1 sala
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wyktadowa 130
SD3 2.1.91 Czujka optyczna Pietro 1 128
SD3 2.1.92 Czujka optyczna Pietro 1 128
SD3 2.1.93 ROP Pietro 1 korytarz A
SD3 2.194. Czujka optyczna Pietro 1 127
SD3 2.1.95 Czujka optyczna Pietro 1 127
SD3 2.1.96 Czujka optyczna Pietro 1 126
SD3 2.1.97 Czujka optyczna Pietro 1126
SD3 2.1.98 Czujka optyczna Pietro 1 125
SD3 2.1.99 Czujka optyczna Pietro 1 125
SD3 2.1.100 Czujka optyczna Pietro 1 124
SD3 2.1.101 Czujka optyczna Pietro 1 124
SD3 2.1.102 ROP Pietro 1 korytarz A
SD3 2.1.103 ROP Pietro 1 korytarz A
SD3 2.1.104 Czujka optyczna Pietro 1 123
SD3 2.1.105 Czujka optyczna Pietro 1 123
SD3 2.1.106 Czujka optyczna Pietro 1 122
SD3 2.1.107 Czujka optyczna Pietro 1 122
SD3 2.1.108 Czujka optyczna Pietro 1 121
SD3 2.1.109 Czujka optyczna Pietro 1 121
SD3 2.1.110 Czujka optyczna Pietro 1 120
SD3 2.1.111 Czujka optyczna Pietro 1 120
SD3 2.1.112 ROP Pietro 1 korytarz A
SD3 2.1.113 Czujka optyczna Pietro 1 119
SD3 2.1.114 Czujka optyczna Pietro 1 119
Linia dozorowa LD3 pietro 2
SD4 3.21 Czujka optyczna Z'I\Qltf 2 rozdzielnia
SD4 3.2.2 Czujka optyczna Z'I\Qltf 3 rozdzielnia
SD4 R3.2.3 ROP Pietro 2 klatka A
SD4 3.2.4 Czujka optyczna Pietro 2 klatka A
SD4 3.2.5 Czujka optyczna Pietro 2 klatka A
SD4 MK3.2.6 FLM420 RHV Pietro 2 klatka A
SD4 R3.2.7 ROP Pietro 2 korytarz A
SD4 3.2.8 Czujka optyczna Pietro 2 WC A
SD4 3.2.9 Czujka optyczna Pietro 2 WC A
SD4 3.2.10 Czujka optyczna Pietro 2 WC A
SD4 3.2.11 Czujka optyczna Pietro 2 WC A
SD4 3.2.12 Czujka optyczna Pietro 2 korytarz A
SD4 3.2.13 Czujka optyczna Pietro 2 korytarz A
SD4 3.2.14 Czujka optyczna Pietro 2 korytarz A
SD4 3.2.15 Czujka optyczna Pietro 2 korytarz A
SD4 3.2.16 Czujka optyczna Pietro 2 p.200
SD4 3.2.17 Czujka optyczna Pietro 2 p.200
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SD4 3.2.18 Czujka optyczna Pietro 2 p.200
SD4 3.2.19 Czujka optyczna Pietro 23 p.200
SD4 3.2.20 Czujka optyczna Pietro 2 202

SD4 3.2.21 Czujka optyczna Pietro 2 202

SD4 3.2.22 Czujka optyczna Pietro 2 korytarz A
SD4 3.2.23 Czujka optyczna Pietro 2 korytarz A
SD4 3.2.24 Czujka optyczna Pietro 2 204

SD4 3.2.25 Czujka optyczna Pietro 2 204

SD4 3.2.26 Czujka optyczna Pietro 2 206

SD4 3.2.27 Czujka optyczna Pietro 2 206

SD4 3.2.28 Czujka optyczna Pietro 2 208

SD4 3.2.29 Czujka optyczna Pietro 2 208

SD4 3.2.30 Czujka optyczna Pietro 2 korytarz A
SD4 3.2.31 Czujka optyczna Pietro 2 korytarz A
SD4 3.2.32 Czujka optyczna Pietro 2 210

SD4 3.2.33 Czujka optyczna Pietro 2 210

SD4 MD3.2.34 FLM420 RHV Pietro 2 drzwi poz.
SD4 R3.2.35 ROP Pietro 2 korytarz B
SD4 3.2.36 Czujka optyczna Pietro 3 212

SD4 3.2.37 Czujka optyczna Pietro 3 212

SD4 3.2.38 Czujka optyczna Pietro 3 214

SD4 3.2.39 Czujka optyczna Pietro 3 214

SD4 3.2.40 Czujka optyczna Pietro 3 korytarz B
SD4 3.2.41 Czujka optyczna Pietro 3 korytarz B
SD4 3.2.42 Czujka optyczna Pietro 3 216

SD4 3.2.43 Czujka optyczna Pietro 2 216

SD4 3.2.44 Czujka optyczna Pietro 2 218

SD4 3.2.45 Czujka optyczna Pietro 2 218

SD4 3.2.46 Czujka optyczna Pietro 2 korytarz B
SD4 3.2.47 Czujka optyczna Pietro 2 korytarz B
SD4 3.2.48 Czujka optyczna Pietro 2 220

SD4 3.2.49 Czujka optyczna Pietro 3 220

SD4 R3.2.50 ROP Pietro 3 korytarz B
SD4 MK3.2.51 FLM420 RHV Pietro 3 korytarz B
SD4 3.2.52 Czujka optyczna Pietro 2 222

SD4 3.2.53 Czujka optyczna Pietro 2 222

SD4 3.2.54 Czujka optyczna Pietro 2 224

SD4 3.2.55 Czujka optyczna Pietro 2 224

SD4 3.2.56 Czujka optyczna Pietro 2 korytarz B
SD4 3.2.57 Czujka optyczna Pietro 2 korytarz B
SD4 3.2.58 Czujka optyczna Pietro 2 226

SD4 3.2.59 Czujka optyczna Pietro 2 226

SD4 R3.2.60 ROP Pietro 2 korytarz B
SD4 3.2.61 Czujka optyczna Zﬁtg) 2 rozazielnia
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SD4 3.2.62 Czujka optyczna Z'I\Qltg) 2 rozdzielnia
SD4 MK3.2.63 FLM420 RHV Pietro 2 klatka B
SD4 3.2.64 Czujka optyczna Pietro 2 klatka B
SD4 R3.2.65 ROP Pietro 2 klatka B
SD4 3.2.66 Czujka optyczna Pietro 2 WC B
SD4 3.2.67 Czujka optyczna Pietro 2 WC B
SD4 3.2.68 Czujka optyczna Pietro 2 WC B
SD4 3.2.69 Czujka optyczna Pietro 2 WC B
SD4 3.2.70 Czujka optyczna Pietro 2 korytarz B
SD4 3.2.71 Czujka optyczna Pietro 2 korytarz A
SD4 3.2.72 Czujka optyczna Pietro 2 229

SD4 3.2.73 Czujka optyczna Pietro 2 229

SD4 3.2.74 Czujka optyczna Pietro 2 227

SD4 3.2.75 Czujka optyczna Pietro 2 227

SD4 3.2.76 Czujka optyczna Pietro 2 225

SD4 3.2.77 Czujka optyczna Pietro 2 225

SD4 3.2.78 Czujka optyczna Pietro 2 223

SD4 3.2.79 Czujka optyczna Pietro 2 223

SD4 3.2.80 Czujka optyczna Pietro 2 221

SD4 3.2.81 Czujka optyczna Pietro 2 221

SD4 3.2.82 Czujka optyczna Pietro 2 219

SD4 3.2.83 Czujka optyczna Pietro 2 219

SD4 3.2.84 Czujka optyczna Pietro 2 217

SD4 3.2.85 Czujka optyczna Pietro 2 217

SD4 3.2.86 Czujka optyczna Pietro 2 215

SD4 3.2.87 Czujka optyczna Pietro 2 215

SD4 3.2.88 Czujka optyczna Pietro 2 213

SD4 3.2.89 Czujka optyczna Pietro 2 213

SD4 3.2.90 Czujka optyczna Pietro 2 211

SD4 3.2.91 Czujka optyczna Pietro 2 211

SD4 3.2.92 Czujka optyczna Pietro 2 209

SD4 3.2.93 Czujka optyczna Pietro 2 209

SD4 R3.2.94 ROP Pietro 2 korytarz A
SD4 3.2.95 Czujka optyczna Pietro 2 207

SD4 3.2.96 Czujka optyczna Pietro 2 207

SD4 3.2.97 Czujka optyczna Pietro 2 205

SD4 3.2.98 Czujka optyczna Pietro 2 205

SD4 3.2.99 Czujka optyczna Pietro 2 203

SD4 3.2.100 Czujka optyczna Pietro 2 203

SD4 3.2.101 Czujka optyczna Pietro 2 203

SD4 3.2.102 Czujka optyczna Pietro 2 203

SD4 R3.2.103 ROP Pietro 2 korytarz A
SD4 3.2.104 Czujka optyczna Pietro 2 203

SD4 3.2.105 Czujka optyczna Pietro 2 203
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SD4 3.2.106 Czujka optyczna Pietro 2 203
SD4 3.2.107 Czujka optyczna Pietro 2 203
SD4 3.2.108 Czujka optyczna Pietro 2 201
SD4 3.2.109 Czujka optyczna Pietro 2 201

Linia dozorowa LD 4 pi etro 3
SD5 4.3.1 Czujka optyczna Zﬁtf 3 Rozdzielnia
SD5 R4.3.2 ROP Pietro 3 klatka A
SD5 4.3.3 Czujka optyczna Pietro 3 klatka A
SD5 MK4.3.4 FLM 420 RHV Pietro 3 klatka A
SD5 R4.3.5 ROP Pietro 3 korytarz A
SD5 4.3.6 Czujka optyczna Pietro 3 WC
SD5 4.3.7 Czujka optyczna Pietro 3WC
SD5 4.3.8 Czujka optyczna Pietro 3 korytarz A
SD5 4.3.9 Czujka optyczna Pietro 3 316
SD5 4.3.10 Czujka optyczna Pietro 3 315
SD5 4.3.11 Czujka optyczna Pietro 3 korytarz A
SD5 4.3.12 Czujka optyczna Pietro 3 314
SD5 4.3.13 Czujka optyczna Pietro 3 313
SD5 4.3.14 Czujka optyczna Pietro 3 korytarz A
SD5 3.3.15 Czujka optyczna Pietro 3 312
SD5 4.3.16 Czujka optyczna Pietro 3 311
SD5 4.3.17 Czujka optyczna Pietro 3 310
SD5 4.3.18 Czujka optyczna Pietro 3 korytarz A
SD5 4.3.19 Czujka optyczna Pietro 3 309
SD5 MD4.3.20 Czujka optyczna Pietro 3 drzwi ppoz.
SD5 R4.3.21 ROP Pietro 3 korytarz B
SD5 4.3.22 Czujka optyczna Pietro 3 308
SD5 4.3.23 Czujka optyczna Pietro 3 korytarz B
SD5 4.3.24 Czujka optyczna Pietro 3 307
SD5 4.3.25 Czujka optyczna Pietro 3 306
SD5 4.3.26 Czujka optyczna Pietro 3 307
SD5 4.3.27 Czujka optyczna Pietro 3 korytarz B
SD5 4.3.28 Czujka optyczna Pietro 3 304
SD5 R4.3.29 ROP Pietro 3 korytarz B
SD5 4.3.30 Czujka optyczna Pietro 3 301
SD5 4.3.31 Czujka optyczna Pietro 3 302
SD5 4.3.32 Czujka optyczna Pietro 3 korytarz B
SD5 4.3.33 Czujka optyczna Pietro 3 301
SD5 4.3.34 Czujka optyczna Zﬁtg) 3 Rozdzielnia
SD5 4.3.35 Czujka optyczna Pietro 3 korytarz B
SD5 MK4.3.36 FLM 420 RHV Pietro 3 klatka B
SD5 R4.3.37 ROP Pietro 3 klatka B
SD5 4.3.38 Czujka optyczna Pietro 3WC B
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SD5 4.3.39 Czujka optyczna Pietro 3WC B

SD5 4.3.40 Czujka optyczna Pietro 3 337

SD5 4.3.41 Czujka optyczna Pietro 3 336

SD5 4.3.42 Czujka optyczna Pietro 3 335

SD5 4.3.43 Czujka optyczna Pietro 3 334

SD5 4.3.44 Czujka optyczna Pietro 3 333

SD5 4.3.45 Czujka optyczna Pietro 3 332

SD5 4.3.46 Czujka optyczna Pietro 3 331

SD5 4.3.47 Czujka optyczna Pietro 3 330

SD5 4.3.48 Czujka optyczna Pietro 3 329

SD5 4.3.49 Czujka optyczna Pietro 3 328

SD5 R4.3.50 ROP Pietro 3 korytarz A

SD5 4.3.51 Czujka optyczna Pietro 3 327

SD5 4.3.52 Czujka optyczna Pietro 3 326

SD5 4.3.53 Czujka optyczna Pietro 3 325

SD5 4.3.54 Czujka optyczna Pietro 3 324

SD5 4.3.55 Czujka optyczna Pietro 3 323

SD5 R4.3.56 ROP Pietro 3 korytarz A

SD5 4.3.57 Czujka optyczna Pietro 3 322

SD5 4.3.58 Czujka optyczna Pietro 3 321

SD5 4.3.59 Czujka optyczna Pietro 3 320

SD5 4.3.60 Czujka optyczna Pietro 3 319

Linia dozorowa LD 5 pi etro 4

SD6 54.1 Czujka optyczna Z'I\Qltf 4 rozdzielnia
Modut linii bocznej | Pietro 4 rozdzielnia

SD6 5:4.2 FLM420/CON NN A

SD6 543 Czujka optyczno- Pigtro 4 Szyb
termiczna windowy

SD6 54.4 Czujka optyczna Z'I\Qltf 4 rozdzielnia

SD6 MO5.4.5 '\F"fﬁ“i;g%ylzn\'/a”'a Pictro 4 klatka A

SD6 R5.4.6 ROP Pietro 4 korytarz A

SD6 5.4.7 Czujka optyczna Pietro 4 WC A

SD6 5.4.8 Czujka optyczna Pietro 4 WC A

SD6 5.4.9 Czujka optyczna Pietro 4 korytarz A

SD6 5.4.10 Czujka optyczna Pietro 4 417

SD6 5.4.11 Czujka optyczna Pietro 4 korytarz A

SD6 5.4.12 Czujka optyczna Pietro 4 p. 415 416

SD6 5.4.13 Czujka optyczna Pietro 4 p. 415 416

SD6 5.4.14 Czujka optyczna Pietro 4 p. 414 413

SD6 5.4.15 Czujka optyczna Pietro 4 p. 414 413
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SD6 5.4.16 Czujka optyczna Pietro 4 korytarz A

SD6 5.4.17 Czujka optyczna Pietro 4 412

SD6 5.4.18 Czujka optyczna Pietro 4 410 411

SD6 5.4.19 Czujka optyczna Pietro 4 410 411

SD6 5.4.20 Czujka optyczna Pietro 4 korytarz A

SD6 MD5.4.21 FLM 420 RHV Pietro 4 drzwi ppoz.

SD6 R5.4.22 ROP Pietro 4 korytarz B

SD6 5.4.23 Czujka optyczna Pietro 4 408 409

SD6 5.4.24 Czujka optyczna Pietro 4 408 409

SD6 5.4.25 Czujka optyczna Pietro 4 korytarz B

SD6 5.4.26 Czujka optyczna Pietro 4 406 407

SD6 5.4.27 Czujka optyczna Pietro 4 406 407

SD6 5.4.28 Czujka optyczna Pietro 4 korytarz B

SD6 R5.4.29 ROP Pietro 4 korytarz B

SD6 5.4.30 Czujka optyczna Pietro 4 405

SD6 5.4.31 Czujka optyczna Pietro 4 404

SD6 5.4.32 Czujka optyczna Pietro 4 404

SD6 MK5.4.33 L\l/lzoOdLFJ;l_lr\c;ntroll FLM Pietro 4 korytarz B

SD6 5.4.34 Czujka optyczna Pietro 4 403

SD6 5.4.35 Czujka optyczna Pietro 4 korytarz B

SD6 MK5.4.36 L\l/lzoOdLFJ;l_lr\c;ntroll FLM Pietro 4 korytarz B

SD6 5.4.37 Czujka optyczna Pietro 4 402

SD6 5.4.38 Czujka optyczna Pietro 4 402

SD6 R5.4.39 ROP Pietro 4 korytarz B

SD6 5.4.40 Czujka optyczna Z'I\Qltg) 4 Rozdzielnia
. Pietro 4 Pietro 4

SD6 5.4.41 Czujka optyczna Rozdzielnia NN B

SD6 5442 Czujka optyczno- Pigtro 4 szyb

termiczna windowy

SD6 5.4.43 Czujka optyczna Pietro 4 korytarz B

SD6 R5.4.44 ROP Pietro 4 korytarz B

SD6 MO5.4.45 '\F"fﬁ“i;g%ylzn\'/a”'a Pictro 4 klatka B

SD6 5.4.46 Czujka optyczna Pietro 4 WC B

SD6 5.4.47 Czujka optyczna Pietro 4 WC B

SD6 5.4.48 Czujka optyczna Pietro 4 439

SD6 5.4.49 Czujka optyczna Pietro 4 438

SD6 5.4.50 Czujka optyczna Pietro 4 437

SD6 5.4.51 Czujka optyczna Pietro 4 436

SD6 5.4.52 Czujka optyczna Pietro 4 435

SD6 5.4.53 Czujka optyczna Pietro 4 434

SD6 5.4.54 Czujka optyczna Pietro 4 433
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SD6 5.4.55 Czujka optyczna Pietro 4 432
SD6 5.4.56 Czujka optyczna Pietro 4 431
SD6 5.4.57 Czujka optyczna Pietro 4 430
SD6 R5.4.58 ROP Pietro 4 korytarz A
SD6 5.4.59 Czujka optyczna Pietro 4 429
SD6 5.4.60 Czujka optyczna Pietro 4 425
SD6 5.4.61 Czujka optyczna Pietro 4 425
SD6 5.4.62 Czujka optyczna Pietro 4 425
SD6 5.4.63 Czujka optyczna Pietro 4 425
SD6 R5.4.64 ROP Pietro 4 korytarz A
SD6 5.4.65 Czujka optyczna Pietro 4 424
SD6 5.4.66 Czujka optyczna Pietro 4 423
SD6 5.4.67 Czujka optyczna Pietro 4 422
SD6 5.4.68 Czujka optyczna Pietro 4 421
SD6 5.4.69 ROP Pietro 4 korytarz A
SD6 5.4.70 Czujka optyczna Pietro 4 420

3.12 Algorytm pracy systemu.

Wszystkie informacje o pracy dowolnego elementu systemu przesytane sg do
Centrali Sygnalizacji Pozarowej (CSP). Informacje o stanie systemu oraz wszelkich
zdarzeniach: alarmy, awarie wyswietlane sg na konsoli wewnetrznej centrali
umieszczonej na portierni.
Ze wzgledu, ze w obiekcie istnieje staty dozor ludzki, przewiduje sie alarmowanie
dwustopniowe przez catg dobe.
Alarm | stopnia:
» aktywacja dowolnej czujki punktowej badz liniowej:
powoduje:
» sygnat z urzadzenia do CSP,
= alarm na konsoli wewnetrznej centrali,
= zalozony czas przyjecia i potwierdzenia sygnatu T1 — 30 sekund,
= zalozony czas reakcji — sprawdzenie przyczyny alarmu, aktywacji
czujki i ewentualne skasowanie alarmu (jesli fatszywy) — T2 - 300
sekund.
Alarm 1l stopnia :
» brak potwierdzenia alarmu | stopnia w czasie T1 — 30 sekund,

lub

* brak skasowania alarmu w czasie reakcji T2 — 300 sekund po potwierdzeniu,
lub

e uruchomienie przyciskéw ROP

powoduje:

» wystanie sygnatu o alarmie do Panstwowej Strazy Pozarnej,
» uruchomienie sygnalizatorow akustycznych w catym obiekcie.
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W przypadkach braku personelu przy centrali SSP nalezy przetaczy¢ w centrale w
tryb alarmowania jednostopniowego co oznacza, ze w przypadku sygnatu
alarmowego z dowolnej czujki punktowej, liniowej, ROP powoduje wygenerowanie
alarmu Il stopnia co powoduje:

= wystanie sygnatu o alarmie do Panstwowej Strazy Pozarnej,

= uruchomienie sygnalizatorow akustycznych w catym obiekcie.

3.13 Schemat blokowy Systemu Sygnalizacji Po  zarowej.

Schemat ideowy Systemu Sygnalizacji Pozarowej przedstawia rysunek nr 7 .

4 Opis instalacji przewodowej systemu.

Elementy instalacyjne typu przewody i kable powinny w warunkach pozaru
zapewniac¢ ciggtos¢ dostawy energii elektrycznej przez czas nie mniejszy niz 90
minut.

Wszystkie elementy instalacji stuzace do montazu przewoddéw niepalnych i
urzadzen SSP w tym: obejmy, uchwyty, drabinki, koryta powinny posiadac¢ certyfikat
CNBOP.

Przewody stosowane w SSP do prowadzenia linii sygnalizatoréw spetniajgce
wymagana ciggtos¢ energii powinny by¢ przewodami niepalnymi typu HDGs 3x1,5.

Przewody stosowane w SSP zasilania modutdw sygnalizatoréw by¢ przewodami
niepalnymi typu HDGs 3x1,5.

Przewody stosowane w SSP do prowadzenia linii dozorowych powinny by¢
przewodami uniepalnionymi typu YnTKSYekw 1x2x1,0.

Przewody stosowane w SSP do sterowania zewnetrznych urzadzen typu kontrola
dostepu, oddymianie, drzwi pozarowe, klimatyzacja, UPS powinny by¢ przewodami
uniepalnionymi. Urzadzenie zewnetrzne wymienione powyzej podigczaé¢ do
modutdbw SSP w taki sposéb aby w przypadku uszkodzenia potaczenia badz
uszkodzenia systemu powodujgcego brak mozliwosci sterownia modutami z
centrali, przekazniki modutéw zostaly wysterowane w sposéb umozliwiajgcy
bezpieczng ewakuacje: odblokowanie drzwi z kontrolg dostepu, otwarcie klap
dymowych, zwolnienie skrzydet drzwi pozarowych, wytgczenie klimatyzacji, zjazd
windy na parter.

Wszystkie przewody instalacji Systemu Sygnalizacji Pozarowej prowadzi¢ w
osobnych listwach badz korytach.

Sposoby prowadzenia tras kablowych:

* bezposrednio do trwatej konstrukcji budynku za pomocg metalowych kotw i
metalowych uchwytéw (np.: Baks UDF , UEF) — linie sygnalizatoréw (HDGS)
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e w korytku kablowym metalowym E90 — gtéwne ciagi kablowe (HDGS),
* w listwach nasciennych ( linie dozorowe - YnTKSY),
» w rurkach winidurowych niepalnych( linie dozorowe - YNnTKSY) - strych.

Zasady prowadzenia tras kablowych:

 ekran na trasie linii dozorowych nie moze by¢ potaczony z zadng
konstrukcja, lecz wytgcznie z uziemieniem centrali.

* przewdd pomiedzy rozdzielnig a zasilaczami i rozdzielnig a CSP przewodem
NKGszo 3x1,5,

* przewody przechodzace przez sciany lub stropy nalezy prowadzic w
ostonach PCV (przepustach),

* nie wolno prowadzi¢ przewodow linii dozorowych, sygnalizacyjnych,
sterujgcych i monitorujgcych z przewodami elektrycznymi o napieciu >60V w
tym samym przepuscie, korycie kablowym lub rurce,

e przy wyznaczaniu ciggow instalacyjnych nalezy dazy¢ do jak najmniejszej
liczby skrzyzowan z innymi instalacjami. Wskazane jest zachowanie
odlegtosci min 10 cm,

» przy prowadzeniu instalacji rownolegle z instalacjg elektryczng przewody
instalacji sygnalizacji pozaru powinny przebiegac ponizej,

* przewody miedzy elementami systemu nie powinny by¢ przediuzane —
powinny to by¢ przewody jednoodcinkowe,

* jezeli nie da sie unikngé potaczenh przelotowych kabli, to powinny by¢ one
wykonane w odpowiednich certyfikowanych puszkach rozdzielczych,
oznaczonych w taki sposob, aby nie byto mozliwosci pomylenia ich z inng
instalacja,

e centrale sygnalizacji pozaru nalezy zamontowaé¢ na takiej wysokosci aby
pole odczytu byto na wysokosci max 1,8m od podiogi.

Wszystkie otwory dla linii instalacyjnych, przechodzace przez stropy, Sciany,
podiogi, nalezy wypetni¢ zaprawg ognioochronng, wg technologii dopuszczonej
przez Instytut Techniki Budowlanej (ITB), na petnej szerokosci i glebokosci otworu.

Szczegodtowe plany tras kablowych przedstawione sg na rysunkach:

1 Plan instalacji Systemu Sygnalizacji Pozarowej — piwnica

2 Plan instalacji Systemu Sygnalizacji Pozarowej — parter

3 Plan instalacji Systemu Sygnalizacji Pozarowej — | pietro

4 Plan instalacji Systemu Sygnalizacji Pozarowej — Il pietro

5 Plan instalacji Systemu Sygnalizacji Pozarowej — Il pietro

6 Plan instalacji Systemu Sygnalizacji Pozarowej — IV pietro

7 Plan instalacji Systemu Sygnalizacji Pozarowej — schemat ideowy
SSP

8 Plan instalacji Systemu Sygnalizacji Pozarowej — schemat trasy
instalacyjnej SSP
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5 Zasilanie Systemu Sygnalizacji Po zarowe;.

5.1 Zasilanie centrali po zarowe,.

Centrala pozarowa FPA-5000 zasilona bedzie z zasilaczy UPS2416, montowanych
wewnatrz obudowy centrali. Zasilanie catej centrali jest monitorowane przez moduty
BCM 0000 A.

Zasilanie nalezy doprowadzi¢ wydzielonym obwodem 230V AC zabezpieczonym
wytgcznikiem nadmiarowoprgdowym z istniejgcej rozdzielnicy elektrycznej
zlokalizowanej na parterze naprzeciwko portierni. W istniejacej rozdzielnicy nalezy
zamontowa¢ dodatkowy wytgcznik nadpragdowy CLS6 B6A dla centrali FPA-5000.
Miejsce zamontowania dodatkowego wytgcznika nadmiarowopragdowego CLS6 B6A
w rozdzielni wskaze Inwestor. Centrale pozarowg FPA-5000 nalezy zasili¢
przewodem NKGszo 3x1,5

Central @ pozarow g uziemi ¢!

Po wykonaniu instalacji 230V AC przeprowadzi¢ znormalizowane pomiary izolaciji i
skutecznosci ochrony od porazen.

Ochrona od porazen wg PN-IEC-60364 — w obwodach 230V AC — samoczynne
wytgczenie w ukfadzie TN-S =z zastosowaniem w obwodach odbiorczych
oddzielnego przewodu ochronnego PE. Na przewdd PE wykorzystac¢ zyte w izolacji
koloru zé6to-zielonego. Z przewodem ochronnym PE potaczy¢ obudowy metalowe
urzadzen elektrycznych nie bedace w czasie normalnej pracy pod napieciem.

Jako system ochrony dodatkowej przed porazeniem pradem elektrycznym
obowigzuje rozwigzanie przyjete na calym obiekcie, tzn. szybkie wylgczenie
zasilania.

Uwaga!

Urzadzenia Systemu Sygnalizacji Po zarowej, w odré znieniu od wi ekszo $ci
systeméw bezpiecze nstwa, zasilane s g napieciem 24V DC. Do zrodet zasilania
Systemu Sygnalizacji Po zarowej nie nale zy podt gcza¢ zadnych urz adzen nie
wchodz acych w skiad tego systemu.

Zasilanie sygnalizatoréw podtgczonych do modutdéw sygnalizatorow FLM420NAC
zrealizowa¢ za pomocg zasilaczy 24V min 2A posiadajgcych certyfikat CNBOP i
dopuszczonych do instalacji w Systemach Sygnalizacji Pozaru (zasilacze do SSP
MERAWEX). Zasilacze instalowaé w rozdzielniach NN na parterze w poblizu
modutdéw sygnalizatorow. Zasilacze powinny zapewnia¢ zasilanie awaryjne z
akumulatorow 72 godz. w stanie gotowosci i po tym czasie 30 min. w czasie
alarmu.
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5.2 Zasilanie awaryjne centrali po zarowej

W trakcie pracy dozorowej, w przypadku braku zasilania z sieci energetycznej,
zasilanie rezerwowe (akumulatory) powinno zapewni¢ poprawng prace wszystkich
urzadzen wchodzacych w sktad systemu przez czas 72 godzin.

Po uplywie czasu dozorowania, baterie powinny zapewni¢ dalszg poprawng prace
catego systemu w stanie alarmu przez czas 30 minut.

Zasilanie awaryjne centrali jest monitorowane przez modut BCM 0000 A. Modut
reguluje tadowaniem 8 baterii (12 V/24 Ah). Posiada 3 wyjscia (24V/1.7A),
buforowane z akumulatorow programowalne i 3 wyjscia (24V/0.5A), buforowane z
akumulatorow.

5.2.1 Bilans energetyczny.

Wymagang pojemnos¢ akumulatorow w systemach ppoz. wyznacza sie, mnozac
sume pojemnosci potrzebnych do pracy dozorowej i alarmowej systemu przez
wspotczynnik bezpieczenstwa, ktory wynosi minimum 1,3. W tym celu korzystamy z
nastepujgcego wzoru:

C :]"3[[]' doz EI-(3,30,72) + Ialarm |:(D’S] (22)
gdzie:
C - pojemnosc¢ [Ah],
13 - wspéiczynnik bezpieczenstwa,

| o - prad pobierany w czasie pracy dozorowej [A],
Tas07y - Wymagany czas pracy dozorowej akumulatora [h],

|l .am - Prad pobierany w stanie alarmu [A],
05 - wymagany czas pracy alarmowej [h].

Tabela. Pobory pragdéw poszczegdlnych urzadzenh.

Prad |[Suma pradow| Prad Suma pradow
. llos¢| podczas podczas podczas podczas
Urzadzenie ) :
(szt) [czuwania| czuwania alarmu alarmu
(mA) (mA) (mA) (mA)
MPC 3000A 1 70 70 165 165
BCM 0000A 1 31 31 40 40
LSN 0300A 5 39 195 39 78
RML 0008A 1 4 4 68 68
FAP - O 420 390 0,816 318,24 0,816 318,24
FAP - OT 420 22 0,816 17,95 0,816 17,95
FCM-210-DM 48 19,2 5,6 0,4 19,2
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Prad |Suma pradow| Prad |Suma pradéw
: llos¢ | podczas podczas podczas podczas
Urzadzenie : :
(szt) [czuwania| czuwania alarmu alarmu
(mA) (mA) (mA) (mA)
FLM-420-RHV 17 15,5 264 15,5 264
FLM420/4-CON 1 7 7 7 7
FLM420-NAC 2 5 10 5 10
FIRERAY100RV | 1 4 4 15 15
Suma: 925 1000

C :]"3[[]' doz |:I_(?;,ZSOJZ) + Ialarm |:(D’S]
Crmin = 1,3% (0,925 x 72 + 1 x 0,5) = 1,3 x (68,4 + 0,5) = 91Ah

Nalezy wiec zastosowac 8 akumulatorow 12V 24Ah, o tgcznej pojemnosci 96Ah.

6 Wymagania przy post epowaniu z czujkami jonizacyjnymi

Przed przystgpieniem do roboét instalacyjnych, demontaz starego systemu SSP,
nalezy dokonac inwentaryzacji czujek jonizacyjnych i sporzadzi¢ odpowiedni spis.
Mimo iz, izotopowe czujki dymu nie stanowig Zzadnego zagrozenia
promieniowaniem jonizujgcym dla ludzi przebywajgcych w pomieszczeniach, mogq
jednak spowodowac¢ niewielkie skazenie promieniotworcze w przypadku ich
demontazu i manipulowania w ich wnetrzu poprzez osoby niepowotane. Wszelkie
zauwazone nieprawidiowosci zwigzane z eksploatacjg systemu pozaru, jak
ostabienie zamocowania czujki, jej brak, wypadniecie, zniszczenie lub uszkodzenie,
nalezy natychmiast zgtasza¢ kierownikowi budowy. Demontaz czujek powinien by¢
prowadzony pod stalym nadzorem  konserwatorskim-petnionym  przez
uprawnionego instalatora izotopowych czujek dymu posiadajacego zezwolenie
Prezesa Panstwowej Agencji Atomistyki na prowadzenie dziatalnosci polegajgcej
na obstudze izotopowych czujek dymu. Z chwilg zakohczenia demontazu SSP z
izotopowymi czujkami dymu czujki nalezy zdemontowaé i przekaza¢ do
unieszkodliwienia. Czynnosci te zleci¢ nalezy uprawnionej jednostce Ilub
bezposrednio Zaktadowi Unieszkodliwiania Odpaddéw Promieniotworczych w
Swierku k/Otwocka.

UWAGA: W przypadku uszkodzenia lub stwierdzenia skazenia czujek nalezy
postepowaé zgodnie z postanowieniami Zaktadowego Planu Postepowania
Awaryjnego, a o zaistniatym wypadku powiadomi¢ Wiascicieli oraz IOR.
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7 Podziat instalacji na cz esci

Projekt oraz kosztorys zostat wykonany w taki sposéb aby umozliwi¢ rozbicie
instalacji na dwie 3 czesci:

- 1 czesc - piwnica i parter

-2 czesc - 1 i1l pietro

- 3 czesc - lll i IV pietro (wraz ze strychem)

Doktadny podziat na czesci przedstawia przedmiar robo6t i kosztorys.

Kazda z czesci instalacji musi obejmowac¢ wszystkie urzadzenia, jakie zostaty
zaprojektowane na danej kondygnacji stanowigcej zakres danej czesci robot.
Wszystkie sygnalizatory w obiekcie, moduty sterowania oddymianiem, windami i
klimatyzacjg zainstalowa¢ i uruchomi¢ w pierwszej czesci rob6t. W tym celu
pionowe trasy kablowe poszczegolnym linii dozorowych i sygnalizacyjnych w
rozdzielniach NN nalezy wykona¢ w pierwszej czesci. Moduly odpowiadajace za
sterowanie kontrolg dostepu oraz drzwiami pozarowymi na kazdej z kondygnaciji
instalowa¢ odpowiednio w danej czesci robot.

Kazda z czesci robot powinna zosta¢ zakonczona uruchomieniem i testowaniem
systemu. Po zakonczeniu danej czesci robot nalezy sporzadzié projekt
powykonawczy, zaakceptowany przez rzeczoznawce do spraw ppoz., a wszelkie
zmiany wynikte podczas instalacji nalezy konsultowac z projektantem.

Dla kazdej z czesci dokonuje sie odbioru systemu.

Demontaz starej instalacji SSP zaleca sie wykonywac¢ etapami, tylko na tych
kondygnacjach, gdzie zostanie ona zastgpiona nowg instalacjg SSP. W przypadku,
gdy ze wzgledow technicznych starej instalacji SSP (okablowanie obejmuje wiecej
niz jedng kondygnacje, badz nie mozliwe jest odpowiednie przeprogramowanie
centrali) nie jest mozliwy demontaz tylko na wybranych kondygnacjach, mozna
zastosowacé inne rozwigzanie, majac na uwadze fakt, aby jak najmniejsza czesc
budynku pozostata bez ochrony SSP.

8 Odbior systemu

Odbioru dokonuje si e w obecno $ci nast epujacych osob:
* projektant systemu,
» przedstawiciel inwestora,
* przedstawiciel wykonawcy,
* inspektor nadzoru,
* przyszty konserwator,
» specjalista ds. ochrony przeciwpozarowej (np.: pracownik PSP, o ile w
systemie zatozono komunikacje z ACO PSP).
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Wykaz czynno $ci, ktore nale zy wykona ¢ w czasie odbioru:

e sprawdzenie uzytych materialbw w zakresie zgodnosci z obowigzujgcymi
normami,

* sprawdzenie wykonania instalacji w zakresie zgodnosci z projektem
technicznym,

» sprawdzenie rezystancji izolacji, rezystancji uziemienia, rezystancji petli linii
dozorowych,

e sprawdzenie czutosci przy pomocy przyrzadu serwisowego wszystkich czujek
pozarowych (moze by¢ przedstawiony protokét pomiaru),

» sprawdzenie sprawnosci czujek oraz recznych ostrzegawczy pozaru poprzez
ich uruchomienie (podlega sprawdzeniu 100% elementow detekcyjnych);

» sprawdzenie prawidtowosci adresowania poszczegoélnych czujek lub ich grup
(dotyczy systemow adresowalnych i analogowych).

Wykaz dokumentow, ktore wykonawca jest zobowi gzany dostarczy €
inwestorowi:

» aktualny projekt techniczny, w ktérym naniesiono wszelkie wprowadzone
zmiany, uzgodnione z projektantem i rzeczoznawcg do spraw zabezpieczen
przeciwpozarowych,

» protokoty pomiaréw rezystancji izolacji zyt linii dozorowych i uziemienia,

» protokoty odbioréw czesciowych,

e dziennik budowy,

« wazne $wiadectwa dopuszczenia na zastosowang konfiguracje systemu.

Protokét odbioru
Z przeprowadzonych prob nalezy sporzadzi¢ protokét odbioru, zawierajagcy miedzy
innymi:
» date i miejsce przeprowadzenia préb,
* nazwe Zleceniodawcy i wykaz 0sOb reprezentujgcych wraz z zajmowanymi
stanowiskami,
 nazwe Wykonawcy i wykaz osOb reprezentujgcych wraz z zajmowanymi
stanowiskami,
* nazwe systemu,
* rodzaj i wynik przeprowadzonych préb,
« stwierdzenie, czy system wykonany jest zgodnie z dokumentacja techniczna,
e wnioski komisji odbiorczej,
* podpisy wraz z pieczatkami os6b upowaznionych.
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9 Woykaz zalece ni dla u zytkownika

Wykaz zalece n dla u zytkownika:
* W pomieszczeniu, w ktorym zainstalowano centralke nalezy umiescic:
= plan sytuacyjny nadzorowanego obszaru,
= opis funkcjonowania i obstugi urzadzen sygnalizacji pozaru,
= wskazowki, jak nalezy postepowac w przypadku alarmu,
= ksigzke pracy instalacji, do ktérej nalezy wpisywac przeprowadzone
kontrole instalacji, dokonywane naprawy, zmiany i uzupetnienia
instalacji, wszystkie alarmy z podaniem daty, godziny i przyczyny ich
wywotania (protokét taki nalezy prowadzi¢ rowniez w przypadku, gdy
centrala sygnalizacji pozaru jest wyposazona w pamiec¢ zdarzen lub
drukarke),
» nalezy dopilnowa¢ przeszkolenia przez wykonawce instalacji osob, ktore
beda obstugiwaé centrale,
e po przekazaniu instalacji do eksploatacji nale zy zlecié stalg
konserwacj e urzadzen i instalacji sygnalizacji po zaru.
» podigczenie lokalnego sytemu sygnalizacji pozaru do stacji monitorowania i
monitorowanie systemu do PSP:
= umowa z firmg monitorujgca lokalny system sygnalizacji pozaru,
= protokét odbioru urzadzen monitorujgcych, z potwierdzeniem
sprawnosci technicznej podtgczenia monitorujgcego lokalny system
sygnalizacji do PSP,
* przyjety czas opOznienia w monitorowaniu sygnatu alarmowego do
PSP (zaleca sie, aby byt on nie dtuzszy niz 3 min.),
» instrukcja obstugi - wskazowki jak nalezy postepowaé w przypadku
alarmu,
= ksigzka pracy urzgdzenia monitorujgcego, do ktorej nalezy wpisywac
przeprowadzone kontrole urzadzeh monitorujgcych, dokonywane
naprawy i uzupetnienia urzadzen,
»= zapewnienie przez firme monitorujacg przeszkolenia pracownikow
obstugujacych urzadzenie.
Wiasciciel budynku jest zobowigzany do poinformowania firmy konserwujgcej o
wszelkich zmianach w aranzacji wnetrz w obiekcie. W wyniku tych zmian, niektére
czesci obiektu moga nie spetnia¢ wymogéw dla SSP. W takim przypadku istnieje
potrzeba realizacji projektu powykonawczego uwzgledniajgcego wszystkie zmiany i
modernizacje Systemu Sygnalizacji Pozarowej w obiekcie.
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10 Zestawienie urz adzen

Ponizsza tabela przedstawia urzgdzenia Systemu Sygnalizacji Pozarowej FPA 500

BOSCH.

Lp. katNa:i)rgs\:vy Nazwa Jedn. |llosé
1. |MPC 3000A Kontroler gtéwny centrali szt. 1
2. |ADCO0512 A Karta adresowa 512 adresow szt. 1
3. |PRS 0002 A Szyna przytaczeniowa krétka szt. 1
4. |PRD 0004 A Szyna przytgczeniowa diuga szt. 2
R e e
6 PSB 0004 A Duza obudowa zasilania, 4 baterie szt. 1
7 PSS 0002 A Mata obudowa zasilania PSS 0002 A, 2 akumulatory szt. 1
8. |UPS 2416 Zasilacz 24VI6A UPS2416 szt. 2
R R o e R
10 |[CPB 1001 A Uchwyt zasilacza pojedynczy szt. 1
11 |CPB 1002 A Kabel BCM/UPS CPB 000A szt. 1
12 | CBB 0000 A Zestaw kabli BCM/akumulator szt. 3
13 | AAUmer Akumulator 12V/24Ah szt. | 8
14 | BCM 0000A Modut kontroli baterii szt. 2
15. | RML 0008A Modut 8 wyjsé przekaznikowych niskonapieciowych szt. 1
16. |LSN 0300 A Modut petli dozorowej szt. 5
17 | THP2020A Drukarka termiczna szt. 1
18. |FAP-O 420 Czujka optyczna szt. 390
19. |FAP-OT 420 Czujka optyczno-termiczna szt. 22
20 |FAP-T 420 Czujka termiczna szt. 1
21. |MS 400 Gniazdo czujek serii 400 szt. 413
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22 Eglr?'zw_DM_G'R ROP czerwony wewnetrzny szt. 48
23 |SG 200 Sygnalizator akustyczny szt. 20
24 | FLM420NAC Modut sygnalizatoréw szt. 2
25 |FLM-420-RHV Modut 2 wyj$¢ przekaznikowych szt. 17
26 |FLM420/4CON Modut linii bocznej szt. 1
27 |FIRERAY100RV | Czujka liniowa 100m szt. 1
28. |FLM-IFB126-S Obudowa do montazu natynkowego modutéw FLM-420 szt. 20
29. | MPA-800 Optyczny wskaznik zadziatania szt. 101
30 | Zasilacz 24V/3A i;g?rﬂ:ﬁzza%gr\gv?fc Zvr{aé lfl gl(()ug]ulatorami do zasilania szt >
31 | YNTKSYekw Przewdd YnTKSYekw 1x2x1,0 km | 4

1x2x1,0
32 |HDGs 3x1,5 Przewdd HDGs 3x 1,5 m 400
33 |NKGszo 3x1,5 Przewdd zasilajacy NKGszo 3x1,5 m 50
34 |10S0020A Modut komunikacyjny RS232 do podt. drukarki szt. 1
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